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TAB 1 (a se vedea fig. 2)

Borna | Borna | Dispozitiv v I max Functie Note
nr. nr.

1 Motor M1 230Vac 4A Comun M1 Actionarea motorului M1 este intarziatd la
inchiderea portii. In cazul  portilor
batante, motorul M1 trebuie sd controleze
canatul cu incuietoarea electrica.

2 Motor M1 230Vac 4A Inchidere M1

3 Motor M1 230Vac 4A Deschidere M1

2 3 Condensator | 230Vac 4A Demaraj motor | A se vedea notele despre motor

M1

4 Motor M2 230Vac 4A Comun M2 Actionarea motorului M2 B este intarziata
la deschiderea portii (cu dip-switch nr. 11
pe ON)

5 Motor M2 230Vac | 4A | Inchidere M2

6 Motor M2 230Vac 4A Deschidere M2

5 6 Condensator | 230Vac 4A Demaraj motor | A se vedea notele despre motor

M2
7 8 Semnalizator | 230Vac 1A Indicator de Aprins cand motorul functioneaza.
misgcare Aprinderea poate fi anticipatd (inainte de
semnalizare), a se vedea functiile dip-
switch nr. 5

9 8 Lampa 230Vac 1A Lumina de Aprins, de la inceputul miscarii pana la 3

curtoazie minute dupa inchiderea completa.

10 11 Linie 230Vac | 6,3A | Alimentare Conectati la linia 230Vac. A se vedea

unitate de »BRANSAMENTE ELECTRICE”
control

12 13 Dispozitive 24Vac 150m | Sursa de Permanentd pentru alimentarea celulelor

auxiliare A alimentare fotoelectrice si a dispozitivelor auxiliare

14 15 Emitator 24Vac | 150m | Alimentare Alimentare  pentru  emititor  celuld

celule A emitator pentru | fotoelectricd (in cazul utilizarii functiei
fotoelectrice foto-test foto-test).

15 16 Indicator de | 24Vac 100m | Poartd deschisa | Utilizati un bec de 24V 2W maxim, a se

avertizare A vedea capitolul.

17 18 Incuietoare 12Vce 1A Blocare Activatd pentru cateva secunde, la fiecare

electrica mecanica manevra de deschidere
20 190 Contact N.I. Limitator de Daca nu este folositd, conectati aceasta
25 cursa la intrare la borna comuna.
inchidere (M1)
21 190 Contact N.I. Limitator de Daca nu este folositd, conectati aceastd
25 cursa la intrare la borna comuna.
deschidere
(M1)
22 190 Contact N.I. Fotoceluld 1 La inchidere, poarta isi schimba sensul.
25 Daca nu este folositd, conectati aceasta
intrare la borna comuna.
23 190 Contact N.I. Fotocelula 2 Blocare temporara a manevrei in faza de
25 deschidere. La inchidere, poarta fsi
schimba sensul. Dacd nu este folosita,
conectati aceasta intrare la borna comuna.
24 190 Contact N.I Jolly 2 A se vedea functii dip-switch nr.3 si 4.
25 sau  buton Daca aceasta intrare nu este folosita, puneti
N.D. dip-switch-urile 3 si 4 pe pozitia OFF.
26 250 Contact N.I Jolly 1 A se vedea functii dip-switch nr.3 si 4.
31 sau  buton Daca aceasta intrare nu este folosita, puneti




N.D. dip-switch-urile 3 si 4 pe pozitia OFF.
27 250 Contact N.I. Muchie Inverseaza sensul pentru cateva secunde si
31 protectie fixa unitatea de control se blocheaza.
Daca nu este folositd, conectati aceasta
intrare la borna comuna.
28 250 Buton N.D. Acces pietoni In caz de 2 motoare, numai canatul
31 previzut cu motorul M1 se deschide. in
cazul unui singur motor, se deschide
numai timp de 6 secunde.
29 250 Contact N.I. Stop Blocheaza toate functiile.
31 Daca nu este folositd, conectati aceasta
intrare la borna comuna.
30 250 Buton N.D. Pas cu pas A se vedea functiile dip-switch nr.1 §i 2
31
32 Receptor Fir central Conectati o antend adaptatd modelului
antend Rx* receptorului.
33 Receptor Ecranare
antend Rx*
34 35 Dispozitive Max 500m | Receptor 11 Aceasta functie este disponibild numai in
auxiliare 24V A canal cazul in care se introduce un card radio cu
doud canale in conectorul prevazut
(punctul 13 din fig. 1).
36 Codificator 2 ov Alimentare
negativa
37 Codificator 2 ~20V Alimentare A se vedea instructiunile pentru motor
pozitiva
38 Codificator 2 Date
39 Codificator 1 ov Alimentare
negativa
40 Codificator 1 ~20V Alimentare
pozitiva
41 Codificator 1 Date
Intrare Iesire

*ANTENA: in cazul in care utilizati un card radio cu fisa de contact, aveti grija la
conector, deoarece la anumite modele, conectorul pentru conectarea antenei se afla pe

card.

TAB. 2 (punctul 14 din fig. 1).

Functie N. | OFF [ ON | Descriere Note
Di
1 . Deschidere - La deschidere, prin apdsarea butonului P/P poarta se opreste, la a doua apasare
2 . Oprire - Inchidere | poarta se inchide. La inchidere, prin apisarea butonului P/P poarta se opreste, la a
doua apasare poarta se deschide.
1 ¢ [ Deschidere - La deschidere, prin apdsarea butonului P/P poarta se opreste pentru cateva
I inchidere secunde, apoi se inchide. La inchidere, prin apasarea butonului P/P poarta se
ntrare pas cu pas s . .
. - opreste pentru cateva secunde, apoi se deschide.
si mod canal radio | 2 .
1 . Deschidere La deschidere, apisarea butonului P/P nu are niciun efect. In timpul pauzei,
Functie de tip apasarea butonului P/P nu are niciun efect. La inchidere, prin apasarea butonului
9 condominiu P/P poarta se opreste pentru cateva secunde, apoi se deschide.
1 ¢ [ Deschidere - La deschidere, apasarea butonului P/P nu are niciun efect. In timpul pauzei, la
Inchidere apasarea butonului P/P poarta se inchide. La inchidere, prin apasarea butonului
5 . Intrerupere P/P poarta se opreste pentru cateva secunde, apoi se deschide.
comanda la
deschidere




Mod intrare Jolly 3 J1 =Buton J1 = buton de deschidere J2 = buton de inchidere Utilizati contacte sau butoane
4 deschidere J2 = N.D.
Buton inchidere
3 J1 =Muchie J1 = intrare "muchie protectie la deschidere". Acest dispozitiv de sigurantad se
protectie la declanseaza numai la deschiderea portii. Muchia de protectie fixa (borna) devine
deschidere J2 = "muchie protectie la inchidere", prin urmare intervine la inchiderea portii. Aceste
Fotocelula 3 doud dispozitive de sigurantd inverseaza sensul de miscare al portii pentru o
4 perioadd scurtd. J2 = intrare pentru a treia fotoceluld; se activeazd numai la
manevra de deschidere si cauzeaza inchiderea portii. Utilizati un contact N.I.
3 A doua pereche de | Pentru instalatiile unde se monteaza 4 limitatoare de cursa. Conectati limitatoarele
limitatoare de de cursd ale motorului M1 la intrarile FCC si FCA. Conectati limitatoarele de
4 cursa cursa ale motorului M2 la intrarile J1 si J2. Utilizati contacte N.I.

J1=FCAJ2=FCC

J1 = Temporizator | J1 = Intrare ceas; inchide poarta cand contactul este deschis si o deschide cand

J2 =Fotocelula 3 | contactul este inchis. J2 = intrare pentru a treia fotocelula; se activeaza numai la

4 deschidere si antreneaza inchiderea. Utilizati contacte N.L
Semnalizator  in| 5 Exclus Semnalizatorul este alimentat in acelasi timp cu motorul.
prealabil
Activ Semnalizatorul este alimentat cu 5 secunde inainte de fiecare migcare.
Re-inchidere 6 Exclusa Dupad o deschidere completa, unitatea de control se inchide din nou cu o singura
comanda manuala.

Activa Dupd o deschidere completd, unitatea de control se inchide automat dupa pauza
programata.

Foto-test 7 Exclus A se vedea capitolul foto-test.

Activ A se vedea capitolul foto-test.

Impuls deblocare 8 Exclus Functie exclusa.

Activ Impulsul de deblocare are functia de a debloca incuietoarea electrica. Un impuls

de inchidere este trimis canatului cu M1 inainte de a incepe si se deschida.
Incetinire 9 Exclusa Nu exista incetinire la sfarsitul cursei.

Activa In cazul in care functia de incetinire este activa, motorul isi reduce viteza la
jumatate. S-ar putea ca aceastd functie sa nu functioneze bine cu motoare
hidraulice.

Impuls inchidere 10 Exclus Impulsul de inchidere nu este efectuat.

Activ Unitatea de control incheie manevra de inchidere cu un impuls scurt de putere
maxima asupra motorului M1.

Mod 11 Unitate de control | lesirile M1 si M2 functioneaza in paralel, iar comanda acces pietoni deschide /
pentru 1 motor sau | inchide partial canatul / canaturile. Pentru comanda unui singur motor, consultati

2 motoare in capitolul "Programarea duratelor".

paralel

Unitate de control |lesirile M1 si M2 sunt independente, iar comanda acces pietoni deschide si

pentru 2 motoare | inchide complet canatul prevazut cu motorul M1. Pentru comanda motoarelor,

independente consultati capitolul "Programarea duratelor".
Reinchidere  dupa 12 Exclusa Functie exclusa
celulele

Activa Activarea celulei fotoelectrice reduce durata pauzei la 2 secunde, indiferent de
valoarea stabilita anterior.

INSTRUCTIUNI PENTRU INSTALAREA UNITATII DE CONTROL

ELECTRONICE T201

Va rugam sa cititi cu atentie aceste instructiuni inainte de a incepe instalarea.
Utilizarea incorecti sau o eroare de conexiune ar putea periclita buna functionare a
produsului, pundnd in pericol utilizatorul final.

DESCRIEREA COMPONENTELOR (Fig. 1)

1) Terminale de conexiune pentru conectarea liniei de alimentare
2) Siguranta la retea 230V 6.3A (5x20)
3) Conector pentru optiunea MAS200 (anti-strivire)




4) Terminale de conexiune pentru conectarea luminii de curtoazie si a semnalizatorului
luminos

5) Terminale de conexiune pentru conectarea motoarelor

6) Siguranta de joasa tensiune 24V 2A (5x20)

7) Test fotocelula (a se vedea capitolul FOTO-TEST)

8) LED de programare (L1)

9) Terminalede conexiune pentru conectare antena si al doilea canal pentru receptorul
radio

10) Terminale de conexiune intrare codificator Motor 2

11) Terminale de conexiune intrare codificator Motor 1

12) Conector pentru cuplaj receptor OC

13) Conector pentru introducere card receptor

14) Functii dip-switch

15) Reinitializare unitate de comanda, scurcircuitarea timp o secunda a celor doud ace este
echivalenta cu Intreruperea si realimentarea cu curent.

16) Led de semnalizare stare intrari de comanda Led aprins = intrare inchisa

17) Terminale de conexiune pentru conectare comenzi si dispozitive de siguranta.

18) Conector Jpl pentru intreruperea reglajului puterii motorului si pornire lentd (a se
vedea capitolul REGLAREA PUTERII

19)Trimer pentru reglaj putere motor

20) Buton pas cu pas (P/P)

21)Butonul STOP- nu este un buton de siguranta, ci este folosit numai ca o functie de
serviciu pentru a facilita testarile din timpul instalarii.

22)Terminale joasa tensiune(fotocelule,yala electrica,etc)

CARACTERISTICI

Unitatea de control este prevazuta cu:

- o intrare codificator pentru fiecare motor

- reglare electronica a cuplului

- incetinire motor programabila

- monitorizare functionare fotocelula (Foto-Test)

- autodiagnostic al controlului motorului (Triac Test)

- preselectie sistem anti-strivire (modul optional MAS200)

DATE TEHNICE

Parametri electrici:

Alimentare Vac 230 +10%
Frecventa Hz 50

Curent stand-by (230V) mA 20

Curent maxim (230V) A 5

Energie max. motor 230V~ VA 1100
Temperatura de lucru °C -20 +55

Dimensiune cutie (LxIxA) mm 200x255x100




INSTALARE

Instalarea dispozitivului trebuie sa fie efectuatd in mod PROFESIONAL de cétre personal
cu calificarile cerute de legile in vigoare si in conformitate cu standardele EN 12453 si EN
12445 cu privire la sigurantd automatizarilor.

- Asigurati-va cd sistemul este prevazut cu opritoare §i cd acestea sunt dimensionate
corespunzator pentru greutatea portii.

- Fixati unitatea de control pe o suprafatd pland si imobild, protejatd corespunzator
impotriva socurilor si inundatiilor.

BRANSAMENTE ELECTRICE (tab. 1)

Pentru conexiuni, consultati tabelul 1 si figura 2.

In cazul sistemelor existente, se recomandi efectuarea unui control general al starii
conductoarelor (sectiune, izolare, contacte) si a echipamentelor auxiliare (fotocelule,
receptoare, panouri de butoane, comutatoare selectoare cu cheie etc.).

Puteti gasi mai jos o serie de recomandari in vederea unei instalari electrice corecte:

- cablurile care intrd 1n cutia etansd a unitatii de control trebuie sd fie instalate fard a
compromite, dacd este posibil, gradul de protectie IP56.

- Sectiunea cablurilor trebuie calculatd in functie de lungimea lor si de curentul maxim.

- Nu folositi un singur cablu de tip multifilar pentru toate conexiunile (linie, motoare,
comenzi etc.) sau Tmpreuna cu alte echipamente.

- Impartiti sistemul in cel putin doua sectiuni, de exemplu:

1) partea de putere (linie de alimentare, motoare, semnalizator, lumind de curtoazie,
incuietoare electricd) sectiune minimi a cablurilor 1,5 mm®

2) partea de semnal (comenzi, contacte de sigurantd, alimentare dispozitive auxiliare)
sectiune minima a cablurilor 0,75 mm®

- In cazul utilizarii unor cabluri de control foarte lungi (peste 50 de metri), se recomanda
decuplarea prin intermediul releelor instalate in apropierea unitatii de control.

- Toate intrarile N.i. (fotocelule, limitatoare de cursd, muchie protectie fixa si opritoare)
care nu sunt utilizate in unitatea de control, trebuie sa fie scurcircuitate impreund cu borna
comuna.

- Toate contactele N.I. asociate cu aceeasi intrare trebuie sa fie conectate in serie.

- Toate contactele N.D. asociate cu aceeasi intrare trebuie sa fie conectate In paralel.

INTRODUCEREA UNUI INTRERUPATOR extern (nu este furnizat) independent si
cu dimensiunile in functie de capacitatea motorului este previazuti pentru
alimentarea unitatii de control.

FOTO-TEST

Foto-testul este o functie speciald pentru a verifica eficienta fotocelulelor inainte de orice
manevrd. Pentru ca foto-testul sa functioneze, sistemul trebuie sd includa doua linii de
alimentare pentru fotocelule: prima este conectatd la bornele 12 si 13 si alimenteaza
receptoarele, iar a doua, la bornele 14 si 15 si alimenteaza emitatoarele. Functia foto-test
trebuie sa fie activata prin deplasarea dip-switch-ului nr. 7 pe pozitia ON (punctul 14 din
fig. 1). In practici, unitatea de control intrerupe pentru o secundd alimentarea
emitatoarelor si verificd daca receptoarele isi schimbd starea. Daca totul este in regula,
motoarele pornesc initiind miscarea portii; in caz de probleme cu receptorul, ciclul se
opreste si indicatorul luminos clipeste rapid de mai multe ori in semn de avertizare.



NOTE:

- Foto-testul functioneaza si cu fotocelula 3 (intrare Jolly).

- Cu foto-testul activat si unitatea de control in stand-by, emitdtoarele celulelor
fotoelectrice nu sunt alimentate, iar intririle FT1 si FT2 sunt deschise (led-uri stinse). In
aceste conditii, functionarea celulelor fotoelectrice se poate verifica prin scurcircuitarea
suntului Test celule fotoelectrice (punctul 7 din fig. 1).

PROGRAMAREA FUNCTIILOR (tab. 2)

Unitatea de control este deja reglatd cu o configuratie standard, dupa cum indica punctul
14 din fig. 1. Optiunile la functionarea standard se pot selecta regland diferit functiile dip-
switch (punctul 14 din fig. 1). Nu wuitati ca pentru a memora setiri diferite de cele
initiale, trebuie sa se intrerupd si sa se reporneascd alimentarea electrica a unitatii de
control.

CODIFICATOR

Unitatea de control este previazuta cu o intrare pentru codificator:

Acest dispozitiv permite o reglare precisd a miscarii portii; sistemul anti-zdrobire este
astfel asigurat pe toatd cursa portii, inclusiv in incetiniri, fard a avea nevoie de cardul
MAS200.

Unitatea de control, cu ajutorul codificatorilor motoarelor, detecteaza cand cel putin unul
dintre motoare este blocat mecanic: prin urmare, inverseaza sensul motorului (si al portii)
timp de cateva secunde. Manevra de dupd activarea dispozitivului de sigurantd este
intotdeauna opusa celei care a fost in curs de desfasurare, inainte de blocare. De exemplu,
daca motorul este blocat in timpul unei manevre de deschidere, acesta efectueaza automat
o scurtd manevra de inchidere. Daca apasati butonul P/P, motorul reia manevra de
inchidere.

Conectati codificatoarele motorului la bornele T201, conform fig. 2 si TAB. 1.

In faza de programare a cursei portii, clipirea led-ului L1 confirmi ci unitatea de control a
detectat prezenta codificatorului. Pe de alta parte, led-ul L1 fix semnaleaza ca unitatea de
control nu va functiona cu codificatorul.

CARD MAS200 (anti-strivire - punctul 3 fig. 1)

Acest card optional indeplineste acelasi scop ca si codificatorul cu privire la functia anti-
strivire, cu urmatoarele limitari:

-nu functioneaza cand motorul isi incetineste turatia

-nu functioneaza in ultima parte a cursei de deschidere si inchidere a portii daca nu exista
limitatoare electrice.

NOTE:

-Fiecare motor are o configuratie a cardului MAS200 (a se vedea instructiunile
MAS200)

in cazul in care motorul nu este conectat, sau nu este conectat corespunzator, cardul
MAS200 intervine in mod continuu

UTILIZAREA RECEPTORULUI 0C2 (punctul 12 fig. 1)



Functionarea si programarea
receptorului din seria OC2 sunt
descrise in instructiunile anexate
receptorului. Nu uitati, canalul 1 al
receptorului corespunde
intotdeauna comenzii pas cu pas
(P/P) de pe unitatea de control, iar
canalul 2 corespunde comenzii de
deschidere pentru pietoni.




PROGRAMAREA DURATELOR DE LUCRU SI DE PAUZA

Unitatea de control memoreaza duratele de lucru si de pauza in timpul programarii.
In timpul fazei de memorare, actionati tasta P/P (punctul 20 din fig. 1) de mai multe
ori, se poate folosi alternativ comanda P/P (borna 30, fig. 2) sau telecomanda (daca
este memorata).

Verificari importante inainte de programare:

- In cazul sistemelor cu incuietoare electricd, aceasta trebuie montati pe canatul
portii actionat de motorul M1.

- Alimentati unitatea de control si verificati functionarea corectd a intrarilor prin
intermediul LED-uri corespunzatoare (LED-urile trebuie sd fie aprinse pentru
contactele N.I si stinse pentru contactele N.D.).

- Daca emitatoarele celulelor fotoelectrice sunt alimentate cu intrarea pentru foto-
test (bornele 14 si 15) verificati functionarea corectd scurcircuitdnd cele doud ace
»lest” (punctul 13 din fig.1).

- Eliberati zona de deplasare a portii.

Efectuati auto-memorarea duratelor alegand una din configuratiile de automatizare
descrise mai jos

TIPUL1

AUTOMATIZAREA A 2 MOTOARE FARA LIMITATOARE DE CURSA
ELECTRICE, FARA CODIFICATOR SI FARA MAS200 PROGRAMARE
SIMPLA - dip-switch 9 pe OFF - punctul 14 fig. 1*

Programare:

1- Deconectati alimentarea electrica a unitatii de control.

2 - Pozitionati poarta la jumatatea cursei.

3 - Apasati butonul STOP/PROG. (punctul 21 fig.1)

4,5 s1 6 - Alimentati unitatea de control, mentinand apdsat butonul STOP/PROG.
pana ce Led-ul L1 se aprinde (punctul 8 fig. 1).

7 - Apasati butonul P/P (punctul 20 fig. 1); motorul M2 va initia inchiderea (canat
fara incuietoare electricd), (daca motorul se roteste in sensul opus, deconectati sursa
de alimentare, inversati fazele motorului si repetati procedura).

851 9 - Cand ajunge in punctul de oprire, apdsati butonul P/P. Motorul M2 se va
opri, iar motorul M1 va initia automat inchiderea (canat cu incuietoare electrica).
10si 11

- Cand si motorul M1 ajunge in punctul de oprire, apasati butonul P/P. Motorul se
va opri 1 va reporni in sensul de deschidere.

12- In timpul acestei manevre, trebuie si selectati spatiul de decalaj la deschidere
pentru cele doua canaturi. Pentru a stabili intervalul de intarziere, apdsati butonul
P/P atunci cand canatul actionat de motorul M1 ajunge in punctul in care canatul
actionat de motorul M2 ar trebui sa se miste.

13 - Motorul M1 se opreste o secunda, dupa care reia deschiderea canatului.

14 - Apasati butonul P/P cand canatul actionat de motorul M1 s-a deschis in
intregime.

15 - Canatul actionat de motorul M2 va incepe automat sa se deschida.

16 - Apasati butonul P/P cind canatul actionat de motorul M2 s-a deschis in
intregime.

17- Lasati sa se scurgd durata de pauza dorita inainte de reinchidere.

18 - Cand durata de pauza dorita a trecut, apasati butonul P/P: motorul M2 va initia
inchiderea.

19si 20 - In timpul acestei manevre, trebuie si selectati spatiul de decalaj la



inchidere pentru cele doua canaturi. Pentru a stabili intervalul de intarziere, apasati
butonul P/P atunci cand canatul actionat de motorul M2 ajunge in punctul in care
canatul actionat de motorul M1 ar trebui sd se miste. Motorul M2 se opreste o
secunda, dupa care reia inchiderea canatului.

21 - Apasati butonul P/P cand canatul actionat de motorul M2 s-a inchis in
intregime.

22 - Canatul actionat de motorul M1 va incepe sa se inchida.

23 si 24 - Apasati butonul P/P imediat ce canatul actionat de motorul M1 a incheiat
manevra de inchidere. Led-ul L1 se stinge.

*Nota: daca dip-switch 9 este setat pe pozitia ON dupa incheierea procedurii de
programare, unitatea de control va efectua incetinirile stabilite in fabrica.
Pentru a le modifica, consultati capitolul PROGRAMARE TIMP DE
INCETINIRE

TIPUL 2

AUTOMATIZAREA A 2 MOTOARE CU LIMITATOARE DE CURSA
ELECTRICE SAU CODIFICATOR (sau cu modul MAS200) PROGRAMARE
SIMPLA - dip-switch 9 pe OFF - punctul 14 fig. 1*

inainte de programare:

- Daca limitatoarele de cursa sunt utilizate, reglati-le Tnainte de a executa procedura
de auto-memorare.

- In cazul in care cardul MAS200 este utilizat, asigurati-va ca acesta este configurat
corespunzator pentru modelul de motor folosit si reglati forta la maxim numai pe
durata procedurii de programare (punctul 19 fig. 1).

Programare:

1- Deconectati alimentarea electrica a unitatii de control.

2- Pozitionati poarta la jumadtatea cursei.

3- Apasati butonul STOP/PROG. (punctul 21 fig.1)

4,5 si 6 - Alimentati unitatea de control, mentinand apasat butonul STOP/PROG.
pand ce Led-ul L1 se aprinde (punctul 8 fig. 1).

7 - Apasati butonul P/P (punctul 20 fig. 1); motorul M2 va initia inchiderea (canat
fard incuietoare electrica).

In cazul in care codificatorul este prezent, led-ul L1 se aprinde. Daca nu se aprinde,
verificati conexiunile codificatorului (dacd motorul se roteste in sens opus,
intrerupeti alimentarea, inversati fazele motorului si repetati procedura).

8 519 - Cand ajunge 1n punctul de oprire, motorul M2 se va opri, iar motorul M1 va
initia automat inchiderea (canat cu incuietoare electrica).

In cazul in care codificatorul este prezent, led-ul L1 continui si palpaie, in caz
contrar verificati conexiunile codificatorului. 10 si 11

- Cand si motorul M1 ajunge in punctul de oprire, motorul se va opri si va reporni in
sensul de deschidere.

12- In timpul acestei manevre, trebuie sa selectati spatiul de decalaj la deschidere
pentru cele doud canaturi. Pentru a stabili intervalul de intarziere, apdsati butonul
P/P atunci cand canatul actionat de motorul M1 ajunge in punctul in care canatul
actionat de motorul M2 ar trebui sa se migte **.

13- Motorul M1 se opreste o secunda, dupa care reia deschiderea canatului.

14 s1 15 - Cand canatul actionat de motorul M1 s-a deschis in intregime, canatul
actionat de motorul M2 va incepe automat sa se deschida.

16- Canatul actionat de motorul M2 se va opri imediat dupa incheierea manevrei de
deschidere.

17- Lasati sa se scurgd durata de pauza dorita inainte de reinchidere.



18 - Cand durata de pauza dorita a trecut, apasati butonul P/P: motorul M2 va initia
inchiderea.

19si 20 - In timpul acestei manevre, trebuie si selectati spatiul de decalaj la
inchidere pentru cele doua canaturi. Pentru a stabili intervalul de intarziere, apasati
butonul P/P atunci cand canatul actionat de motorul M2 ajunge in punctul in care
canatul actionat de motorul M1 ar trebui sd se miste. Motorul M2 se opreste o
secunda, dupa care reia inchiderea canatului **.

21 si 22 - Cand canatul actionat de motorul M2 s-a inchis in Intregime, canatul
actionat de motorul M1 va incepe automat sa se inchida.

23 si 24 - Canatul actionat de motorul M1 1isi incheie manevra de inchidere si se
opreste; Led-ul L1 se stinge.

*Nota: daca dip-switch 9 este setat pe pozitia ON dupa incheierea procedurii
de programare, unitatea de control va efectua incetinirile stabilite in fabrica.
Pentru a le modifica, consultati capitolul PROGRAMARE TIMP DE
INCETINIRE

**QOperare facultativa: in cazul in care nu se executd acest punct, unitatea de
control va utiliza un decalaj stabilit din fabricatie.

TIPUL 3

AUTOMATIZAREA UNUI MOTOR FARA LIMITATOARE DE CURSA
ELECTRICE SI FARA CODIFICATOR PROGRAMARE SIMPLA - dip-switch 9
pe OFF - punctul 14 fig. 1*

inainte de programare:

- Asigurati-va ca dip-switch nr. 11 este pe pozitia OFF (punctul 14 fig.1)

- Asigurati-va ca motorul este conectat la M1 (bornele 1 - 2 si 3)

Modulul optional MAS200 anti-strivire se poate conecta numai dupa
efectuarea procedurii de auto-memorare.

Programare:

1- Deconectati alimentarea electrica a unitatii de control.

2- Pozitionati poarta la jumadtatea cursei.

3- Apasati butonul STOP/PROG. (punctul 21 fig.1)

4,5 s1 6 - Alimentati unitatea de control, mentinand apdsat butonul STOP/PROG.
pana ce Led-ul L1 se aprinde (punctul 8 fig. 1).

7 - Apasati butonul P/P (punctul 20 fig. 1); motorul va initia inchiderea (dacd
motorul se roteste in sensul opus, deconectati sursa de alimentare, inversati fazele
motorului si repetati procedura).

8 s1 9 - Cand ajunge 1n punctul de oprire, apdsati butonul P/P. Motorul se va opri si
va reporni automat in sensul de deschidere.

10- Cand poarta s-a deschis complet, apasati butonul P/P.

11- Lasati sa se scurgd durata de pauza dorita inainte de reinchidere.

12- Céand durata de pauza dorita a trecut, apdsati butonul P/P: poarta se inchide din
nou.

13 s1 14 - Cand poarta s-a inchis complet, apasati butonul P/P. Motorul se opreste si
Led-ul L1 se stinge.

*Nota: daca dip-switch 9 este setat pe pozitia ON dupa incheierea procedurii
de programare, unitatea de control va efectua incetinirile stabilite in fabrica.
Pentru a le modifica, consultati capitolul PROGRAMARE TIMP DE
INCETINIRE



TIPUL 4

AUTOMATIZAREA UNUI MOTOR CU LIMITATOARE DE CURSA
ELECTRICE SAU CODIFICATOR PROGRAMARE SIMPLA - dip-switch 9 pe
OFF - punctul 14 fig. 1*

inainte de programare:

- Asigurati-va ca dip-switch nr. 11 este pe pozitia OFF (punctul 14 fig.1)

- Asigurati-va ca motorul este conectat la M1 (bornele 1 - 2 si 3)

- Reglati limitatoarele de cursa Tnainte de a efectua procedura de auto-memorare.
Modulul optional MAS200 anti-strivire se poate conecta numai dupa
efectuarea procedurii de auto-memorare.

Programare:

1- Deconectati alimentarea electrica a unitatii de control.

2- Pozitionati poarta la jumatatea cursei.

3- Apasati butonul STOP/PROG. (punctul 21 fig.1)

4,5 si 6 - Alimentati unitatea de control, mentinand apasat butonul STOP/PROG.
pana ce Led-ul L1 se aprinde (punctul 8 fig. 1).

7 - Apasati butonul P/P (punctul 20 fig. 1); motorul va initia Inchiderea (daca
motorul se roteste in sensul opus, deconectati sursa de alimentare, inversati fazele
motorului si repetati procedura).

8 s1 9 - Cand ajunge 1n punctul de oprire, motorul se va opri si va reporni automat in
sensul de deschidere.

10- Cand poarta s-a deschis complet, motorul se opreste.

11- Lasati sa se scurgd durata de pauza dorita inainte de reinchidere.

12- Cand durata de pauza dorita a trecut, apasati butonul P/P: poarta se inchide din
nou.

13 si 14 - Cand poarta s-a inchis complet, motorul se opreste si Led-ul L1 se stinge.
*Nota: daca dip-switch 9 este setat pe pozitia ON dupa incheierea procedurii
de programare, unitatea de control va efectua incetinirile stabilite in fabrica.
Pentru a le modifica, consultati capitolul PROGRAMARE TIMP DE
INCETINIRE

PROGRAMARE TIMP DE INCETINIRE

In cazul in care doriti valori de incetinire diferite de cele setate in fabrici, trebuie sa
efectuati faza de auto-memorare cu dip-switch nr. 9 (punctul 14 fig. 1) pe pozitia
ON.

In timpul fazei de memorare, trebuie s apasati butonul P/P (punctul 20 fig. 1) in
punctul in care doriti sd inceapa incetinirea, inainte de ajungerea canatului la capatul
cursei.

PROGRAMARE DESCHIDERE PENTRU PIETONI (numai pentru

automatizarile cu un motor, dip-switch 11 pe OFF)

1 si 2-Cand poarta se afla la mijlocul cursei de deplasare deconectati alimentarea
unitdti de control

3 - Apasati butonul STOP/PROG. (punctul 21 fig. 1).

4,5 si 6 - Alimentati unitatea de control, mentindnd apasat butonul STOP/PROG. cel
putin 3 secunde. Led-ul L1 de programare se aprinde (punctul 8 fig. 1). Aceeasi
functie se poate obtine prin mentinerea apasatd a butonului STOP/PROG.,
scurcircuitand pentru o secunda cele doud ace de reinitializare (punctul 15 fig. 1), si
eliberand butonul STOP/PROG. cand Led-ul L1 se aprinde.

7- Activati comanda pietoni. Poarta se inchide.




8- Cand poarta ajunge in punctul de oprire, activati din nou comanda pietoni, in
cazul in care nu exista limitatoare de cursd, codificator sau MAS200.

9- Poarta incepe sa se deschida

10- La deschiderea doritd pentru pietoni, activati comanda pietoni. Poarta se opreste
si Incepe din nou sa se inchida.

I1- Cand poarta ajunge in punctul de oprire, activati din nou comanda pietoni, in
cazul in care nu exista limitatoare de cursa, codificator sau MAS200.

12 - Motorul se opreste si Led-ul L1 se stinge

PROGRAMARE INDEPENDENTA DURATE DE PAUZA

Aceastd procedura permite modificarea duratelor de pauzd fard a trebui sa
reprogramati complet unitatea de control.

1- Cu poarta inchisa, deconectati alimentarea electrica a unitétii de control.

2- Apasati butonul STOP/PROG. (punctul 21 fig. 1).

3, 4 51 5 - Alimentati unitatea de control, mentindnd apasat butonul STOP/PROG.
cel putin 3 secunde. Led-ul L1 de programare se aprinde (punctul 8 fig. 1).

Aceeasi functie se poate obtine prin mentinerea apasata a butonului STOP/PROG.,
scurcircuitand pentru o secunda cele doud ace de reinitializare (punctul 15 fig. 1), si
eliberand butonul STOP/PROG. cand Led-ul L1 se aprinde.

6- Apasati din nou butonul STOP/PROG.

7- Led-ul L1 incepe si palpaie. Incepe cronometrarea duratei de pauza.

8- Cand durata de pauza dorita a trecut, apasati din nou butonul STOP/PROG. Led-
ul L1 se stinge, indicand finalizarea procedurii.

REGLAREA PUTERII

In conformitate cu standardul EN 12445, fiecare sistem automat trebuie si treaca
testele de impact masurate cu instrumentul corespunzator.

Efectuati testele de impact si modificati puterea motorului actionand asupra
trimerului (punctul 19 fig. 1).

Daca acest lucru nu este suficient pentru a respecta specificatiile din graficul indicat
de standard, se recomanda instalarea unui profil din cauciuc moale pe muchia portii
care sd amortizeze impactul.

pentru a respecta normele, trebuie sa montati dispozitive alternative, de exemplu o
tija palpatoare pe marginea mobila a portii.

PORNIRE LENTA

Functia de pornire lentd asigura o miscare gradatd, astfel incét sistemul automatizat
sa evite smuciturile. Aceastd functie poate fi eliminatd prin introducerea unui
conector Jpl (punctul 18 din Fig.1).

AVERTISMENT!

Eliminarea functiei de pornire lenta determina eliminarea automata a reglarii
puterii motorului. In acest caz, motoarele trebuie si aibi propriile mijloace de
control (de ex. ambreiaj mecanic).

TRIAC TEST

Unitatea de control T201 controleaza motoarele prin intermediul TRIAC. Aceasta
componenti este esentiali pentru functionarea si siguranta sistemului. In caz de
defectiune, unitatea de control se blocheazd si indicatorul luminos pentru
semnalizare poartd deschisa palpaie incet.



NOTA:
Triac-test se declanseaza atat in cazul in care motoarele nu sunt bine conectate,
sau cardul anti-strivire MAS200 nu este introdus.

FUNCTII INDICATOR LUMINOS PENTRU SEMNALIZARE POARTA
DESCHISA

Indicatorul luminos pentru semnalizare poarta deschisa indicd starea portii printr-o
serie de semnale. Acestea se pot rezuma dupd cum urmeaza:

- Lumina stinsa = poarta inchisa

- Lumina cu pélpaire lenta = deschidere poarta

- Lumina cu pélpaire rapida = inchidere poarta

- Lumina cu palpaire dubla = poarta deschisa in faza de pauza

Lumina aprinsa = poarta deschisa in faza STOP

FUNCTII SPECIALE ALE T201

Noi functii pot fi introduse prin intermediul unor proceduri speciale, la pornirea
unitdtii de control.

INCETINIRE

Unitatea T201 va ofera posibilitatea de a alege intre doua tipuri de incetinire:

1) Incetinire normala

2) Incetinire sporita pentru sistemele automatizare grele.

Procedura pentru schimbarea tipului de incetinire:

- deconectati alimentarea electrica a unitatii de control

- realimentati unitatea mentinand apasat butonul STOP/PROG. (punctul 21 fig. 1).

- dupa 3 secunde Led-ul L1 se aprinde (punctul 8 fig. 1)

- mentinand apasat butonul STOP/PROG., setati dip-switch 9 de pe pozitia Off pe
On (daca dip-switch este deja setat pe pozitia ON, pozitionati-1 pe Off apoi iar pe
On)

- Led-ul L1 incepe sa palpaie

- mentinadnd in continuare apasat butonul STOP/PROG. si deplasand dip-switch 9,
Led-ul isi schimba modul de clipire

- clipirile rapide indicd o incetinire sporita

- clipirile lente indica o incetinire normala (setare din fabricd).

Dupa efectuarea alegerii, eliberati butonul STOP/PROG.; unitatea de control
memoreaza si incepe modul normal de operare.

SELECTARE DURATA BATAIE LA DEBLOCARE SI BATAIE LA
INCHIDERE

Unitatea T201 va permite sa madriti durata batdii la deblocare si la inchidere,
procedand in felul urmator:

- deconectati alimentarea electrica a unitatii de control

- realimentati unitatea mentinand apasat butonul STOP/PROG. (punctul 21 fig. 1).

- dupa 3 secunde Led-ul L1 se aprinde (punctul 8 fig. 1)

- mentinand apasat butonul STOP/PROG., setati dip-switch 10 de pe pozitia Off pe
On (daca dip-switch este deja setat pe pozitia ON, pozitionati-1 pe Off apoi iar pe
On)

- Led-ul L1 incepe sa palpaie

- mentinand 1n continuare apasat butonul STOP/PROG. si deplasand dip-switch 10,
Led-ul 1si schimba modul de clipire

- semnale rapide: durata lunga a batdilor la deblocare si la inchidere

- semnale lente: duratd scurtd a batdilor la deblocare si la inchidere (setare din



fabrica).
Dupa efectuarea alegerii, eliberati butonul STOP/PROG.; unitatea de control
memoreaza si incepe modul normal de operare.

FUNCTIE TIMER PENTRU REINCARCAREA PRESIUNII
MOTOARELOR HIDRAULICE

Unitatea de control alimenteazd automat motoarele pentru cateva secunde, cu un
interval de cca. 4 ore pentru a mentine constantd presiunea uleiului din interiorul
sistemelor hidraulice. Aceastd functie nu este in mod normal activatd. Pentru a
schimba configurarea initiala:

- Deconectati alimentarea electrica a unitétii de control.

- Apasati butonul P/P (punctul 20 din Fig.1).

- Alimentati unitatea de control, mentinand apasat butonul P/P timp de 3 secunde.
Led-ul L1 (punctul 8 din fig. 1) se aprinde scurt pentru a indica modificarea.

- LED cu lumina fixa = reincarcarea nu a fost efectuata.

- LED cu palpaire rapida = reincarcarea se efectueaza o data la 4 ore.

De fiecare data cand se repeta procedura (RESET + P/P apasate timp de 3 secunde),
configurarea se modifica.

CONFIGURAREA RAMPEI DE INCETINIRE

Unitatea de control este in mod normal configurata sa efectueze rampe de incetinire
optime pentru motoarele cu piston, in cazul in care se foloseste functia de incetinire.
In cazul unei smucituri a portii la trecerea de la viteza normala la cea redusi, sau
daca trecerea este brusca, rampa de incetinire se poate modifica astfel:

- Deconectati alimentarea electrica a unitatii de control.

- Apasati butoanele P/P si STOP/PROG simultan (punctul 21 si 20 din fig. 1)

- Alimentati unitatea de control mentindnd apasate butoanele P/P si STOP/PROG
timp de cca. 3 secunde.

Led-ul L1 (punctul 8 din fig. 1) se aprinde scurt pentru a indica modificarea.

- palpaire lenta = valoarea rampei pentru CULISARE

- palpaire rapida = valoarea rampei pentru PISTON.

De fiecare datd cand se repetd procedura (RESET + P/P si STOP/PROG apasate
timp de 3 secunde), configurarea se modifica.

ELIMINAREA DIN MEMORIE A DURATELOR PARTIALE

Versiunea T200 ofera posibilitatea de a elimina din memorie duratele partiale.
Aceasta functie este utila atunci cand motorul are Incorporat un sistem de incetinire
mecanic sau hidraulic (de ex. BLUES 21)

Pentru a elimina din memorie duratele partiale, procedati astfel:

1 - Deconectati alimentarea electrica a unitatii de control.

2- Apasati butonul P/P (punctul 20, Fig. 1)

3- Alimentati din nou unitatea de control mentinand apdsat butonul P/P.

4- Dupa 3 secunde apdsati si butonul STOP/PROG.

5- LED-ul L1 (punctul 8, Fig. 1) palpaie rapid, indicand ca programarea s-a finalizat
cu succes.

Pentru a reveni la configurarea initiald a unitatii de control, si anume cu memoria
duratelor partiale activa, repetati procedura de la punctul 1 pana la punctul 4. Led-ul
L1 palpaie lent, indicand ca modificarea a fost efectuata.

AVERTISMENT!

Eliminarea din memorie a duratelor partiale determina si eliminarea automata
a incetinirii electronice din unitatea de control (functie dip-switch nr. 9).
Utilizarea cardului anti-strivire MAS200 nu va fi posibila.



CONEXIUNE iN PARALEL A 2 MOTOARE

In cazul portilor basculante cu 2 motoare, sau in cazul oricdrei instalatii unde
motoarele trebuie sa functioneze Tmpreuna fara intarzieri, trebuie sd reglati dip-
switch 11 pe pozitia OFF (punctul 14 din fig.1), conectdnd un motor la M1 si pe
celalalt la M2.

Singurele limitatoare de cursa active sunt cele conectate la bornele 20 si 21.

Pentru a programa duratele de lucru si de pauza, consultati configuratiile 3 si 4.

VERIFICARI SI TESTE FINALE

Efectuati intotdeauna un test final dupa incheierea programarilor.

- Verificati functionarea corectd a dispozitivelor de protectie (sistem anti-strivire,
buton oprire, fotocelule, tije palpatoare etc.).

- Verificati functionarea corectd a dispozitivelor de avertizare (semnalizatoare,
indicator luminos pentru semnalizare poarta deschisa etc.).

- Verificati functionarea corectd a dispozitivelor de comandd (butonul P/P,
telecomenzi, etc.).

RECOMANDARI IMPORTANTE PRIVIND INSTALAREA

Instalarea trebuie sd fie efectuatd doar de personal calificat, in limitele legii, in
conformitate cu cele mai bune practici si cu dispozitiile Directivei relative la
masinarii 98/37/CE si cu standardele EN12453 si EN12445.

- Asigurati-va ca structurile existente (coloane, balamale, canaturi) sunt suficient de
solide pentru a rezista fortelor dezvoltate de motor.

- Asigurati-va ca limitatoarele de cursa montate la deschiderea si inchiderea portii
sunt suficient de robuste.

- Verificati starea cablurilor prezente deja in sistem.

- Faceti o analizd a riscurilor legate de sistemul de automatizare si adoptati
dispozitivele necesare de siguranta si de semnalizare.

- Instalati comenzile (de exemplu selectorul cu cheie) astfel incét utilizatorul sa nu
se situeze intr-o zona periculoasa.

- Dupa terminarea instalarii, testati de mai multe ori dispozitivele de siguranta, de
semnalizare si de deblocare ale sistemului de automatizare.

- Aplicati pe sistemul de automatizare eticheta sau placa CE care sa prezinte
riscurile sistemului, precum si datele de identificare.

- Puneti la dispozitia utilizatorului final instructiunile de utilizare, avertismentele cu
privire la sigurantd, precum si declaratia CE de conformitate.

- Asigurati-va ca utilizatorul a inteles functionarea automata, manuald si de urgenta
a sistemului de automatizare.

Informati utilizatorul in scris (de exemplu, in instructiunile de utilizare):

- Cu privire la prezenta unor posibile riscuri reziduale neprotejate si utilizare gresita.
- Despre necesitatea de a opri alimentarea cu curent electric in timpul curdtirii zonei
automate sau in cazul unor mici interventii de intretinere (ex. revopsirea).

-Despre necesitatea de a verifica frecvent absenta deteriorarilor vizibile si in cazul
in care acestea exista, de a le comunica imediat instalatorului.

- Ca nu trebuie sa lase copiii sa se joace in apropierea sistemului.

Stabiliti un plan de intretinere a instalatiei (cel putin o dati la 6 luni pentru
dispozitivele de siguranti) inregistrand interventiile efectuate intr-un registru
prevazut in acest scop.



Compania TELCOMA srl isi rezerva dreptul absolut de a aduce in orice
moment modificiri produselor sale, in vederea imbunatitirii acestora din
punct de vedere estetic si/sau functional.

REBUTARE

Acest produs este alcatuit din diferite componente care ar putea contine
substante poluante. Nu lasati produsul sd dauneze mediului inconjurator!
Informati-va asupra sistemului de reciclare sau eliminare a produsului, in
conformitate cu dispozitiile legale in vigoare la nivel local.

DECLARATIE DE CONFORMITATE CE

Subsemnatul, Augusto Silvio Brunello, reprezentant legal al companiei:
TELCOMA S.r.l. Via LuigiManzoni 11,31015 Conegliano (TV) ITALIA
Declara ca produsul:

Model: T201

Utilizare: Unitate de control pentru automatizarea portilor

Respecta cerintele esentiale de la punctul 3 §i dispozitiile corespunzatoare
din Directiva 1999/5/CE, in cazul in care este utilizat in scopul pentru care a
fost proiectat.

Este in conformitate cu cerintele esentiale ale Directivei 89/336 (EMC),
EN61000-6-3, EN61000-6-1 §i cu modificarile ulterioare, in cazul in care
este utilizat in scopul pentru care a fost proiectat.

Este in conformitate cu cerintele esentiale ale Directivei 73/23 (LVD), EN
60335-1 si cu modificarile ulterioare, in cazul in care este utilizat in scopul
pentru care a fost proiectat.

Locul si data: Conegliano, 15/01/2007

Reprezentant legal, Augusto Silvio Brunello

GARANTIE

Aceastd garantie acopera posibilele pane si/sau defectiuni datorate defectelor
de fabricatie si/sau unei executii gresite.

Garantia se anuleaza automat in cazul in care produsul a fost modificat sau
folosit incorect.

Telcoma srl se obligd ca pe durata perioadei de garantie a produsului, sa
repare si/sau sa inlocuiasca piesele defecte care nu au suferit modificari.
Dreptul de apel, precum si cheltuielile pentru demontarea, ambalarea si
transportul produsului, in vederea repararii sau inlocuirii sale, vor fi suportate
in Intregime si in exclusivitate de cétre client.









